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y=2.40m1.60
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0vdc N
N 15cm level magnet

S

N
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10cm pulse magnet

نحوه چیدمان آهنرباها

1C

2C

3C

3VF-Gearless

3VF-Gearless

1 mتا سرعت 

سرعت بالا

طبقات کوتاه و بلند

2 Speed 3VF hydraulic

S

S
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